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Код 

функции 
Имя Подробное описание параметра 

Значение по 

умолчанию 
Изменение 

точность и стабильность системы. 

 

Диапазон уставки:0.0~100.0% 

P09.09 
Верхний 
предел 

выходаPID 
100.0% ○ 

P09.10 
Нижний предел 

выходаPID 

Эти параметры используются для задания 
верхнего и нижнего предела выхода PID 
регулятора.  
100.0 % соответствует макс. частота или 
макс. Напряжению( P04.31)  
Дипазонуставки: P09.09: P09.10~100.0% 
Дипазон уставки:P09.10: -100.0%~P09.09 

0.0% ○ 

P09.11 

Значение 
обратной связи 
в автономном 

режиме 
обнаружения  

0.0% ○ 

P09.12 

Время 
обнаружения 
автономной 

обратной связи 

Значение обратной связи PID в 
автономном режиме обнаружения, когда 
обнаруженное значение меньше или равно 
значению обратной связи и время 
обнаружения превышает заданное 
значение в P09.12, ПЧ сообщит, что 
«Ошибка автономной обратной связи PID» 
и на дисплее будет отображаться PIDE. 

 
Диапазонуставки:P09.11: 0.0~100.0% 
Диапазонуставки:P09.12: 0.0~3600.0 сек 

1.0 сек ○ 

P09.13 
Выбор 

регулировки 
0x00~0x11 
LED Единицы: 

0x00 ○ 
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Код 

функции 
Имя Подробное описание параметра 

Значение по 

умолчанию 
Изменение 

PID 0: Сохраните интегральное регулирование, 
когда частота достигает верхнего или 
нижнего пределов; интегрирование 
показывает изменения между заданием и 
обратной связью, если она достигает 
внутреннего предела. Когда заданию и 
обратной связи, необходимо больше 
времени, чтобы компенсировать влияние 
непрерывной работы и интегрирование 
будет меняться.     
1: Останов интегрирования, когда частота 
достигает верхнего или нижнего пределов. 
Если интегрирование держить 
соотношение между заданием и обратной 
связью стабильно, то изменения 
интегрирования будут быстро меняться в 
зависимости от процесса.  
LED Десятки: 
0: То же самое с направлением вращения; 
если выход PID регулятора будет 
отличаться от текущего рабочего 
направления, то внутреннее выведет в 0 
вынужденно.    
1: Противоположно параметру 
направления 

P09.14 Резерв   ● 

P09.15 Резерв   ● 

P09.16 Резерв   ● 

ГруппаP10    PLCи многоступенчатое управление скоростью 

P10.00 PLC  

0: Останов после запуска. ПЧ должен дать 
команду снова после окончания цикла.  
1: Запуск на конечное значение после 
запуска. После окончания сигнала, ПЧ 
будет работает на частоте и направлении 
при последнем прогоне.   
2: Цикл работы. ПЧ будет работает до 
получения команды stop, а затем, система 
будет остановлена.  

0 ○ 
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Код 

функции 
Имя Подробное описание параметра 

Значение по 

умолчанию 
Изменение 

P10.01 
Выбор 

памятиPLC  

0: Нет памяти при потере напряжения 
питания 
1:Память при потере；напряжения питания: 
PLC записывает запущенные шаги и циклы 
при потере напряжения питания.  

0 ○ 

P10.02 
Многоступенчат
ая скорость0 

0.0% ○ 

P10.03 
Продолжитель-
ность работы 0 

0.0 сек ○ 

P10.04 
Многоступенчат
ая скорость1 

0.0% ○ 

P10.05 
Продолжитель-
ность работы1 

0.0 сек ○ 

P10.06 
Многоступенчат
ая скорость 2 

0.0% ○ 

P10.07 
Продолжитель-
ность работы 2 

0.0 сек ○ 

P10.08 
Многоступенчат
ая скорость3 

0.0% ○ 

P10.09 
Продолжитель-
ность работы 3 

0.0 сек ○ 

P10.10 
Многоступенчат
ая скорость 4 

0.0% ○ 

P10.11 
Продолжитель-
ность работы 4 

0.0 сек ○ 

P10.12 
Многоступенчат
ая скорость 5 

0.0% ○ 

P10.13 
Продолжитель-
ность работы 5 

0.0 сек ○ 

P10.14 
Многоступенчат
ая скорость 6 

0.0% ○ 

P10.15 
Продолжитель-
ность работы 6 

0.0 сек ○ 

P10.16 
Многоступенчат
ая скорость 7 

0.0% ○ 

P10.17 
Продолжитель-
ность работы 7 

100,0% установки соответствует макс. 
частотеP00.03.  
При выборе управления от PLC, 
установите P10.02 ~ P10.33 для 
определения частоты и направления для 
всех шагов.  
Примечание:Символ многоступенчатой 
скорости определяет направление работы 
PLC. 
Отрицательноезначениеозначаетобратног
овращения. 

 

Многоступенчатая скорость находятся в 
диапазоне--fmax ~ fmax и она может быть 
отрицательной. 
В ПЧ серии Goodrive 300 можно задать 16 
шагов скорости, выбрав комбинации с 
помощью клемм 1 ~ 4, соответствующее 
скорости от 0 до скорости 15.  

0.0 сек ○ 
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Код 

функции 
Имя Подробное описание параметра 

Значение по 

умолчанию 
Изменение 

P10.18 
Многоступенчат
ая скорость 8 

0.0% ○ 

P10.19 
Продолжитель-
ность работы 8 

0.0 сек ○ 

P10.20 
Многоступенчат
ая скорость 9 

0.0% ○ 

P10.21 
Продолжитель-
ность работы 9 

0.0 сек ○ 

P10.22 
Многоступенчат
ая скорость 10 

0.0% ○ 

P10.23 
Продолжитель-
ность работы 

10 
0.0 сек ○ 

P10.24 
Многоступенчат
ая скорость 11 

0.0% ○ 

P10.25 
Продолжитель-
ность работы 

11 
0.0 сек ○ 

P10.26 
Многоступенчат
ая скорость12 

0.0% ○ 

P10.27 
Продолжитель-
ность работы 

12 
0.0 сек ○ 

P10.28 
Многоступенчат
ая скорость13 

0.0% ○ 

P10.29 
Продолжитель-
ность работы 

13 
0.0 сек ○ 

P10.30 
Многоступенчат
ая скорость14 

0.0% ○ 

P10.31 
Продолжитель-
ность работы 

14 
0.0 сек ○ 

P10.32 
Многоступенчат
ая скорость15 

0.0% ○ 

P10.33 
Продолжитель-
ность работы 

15 

 

Когда S1=S2=S3=S4=OFF, частота 
задается с помощью P00.06. Выберайте 
многоступенчатую скорость с помощью 
сочетания 16 кодов,задаваемых 
переключателями S1, S2, S3, и S4. 
Запуск и останов выполнения 
многоступенчатой скоростью определяется 
кодом функции P00. 
Соотношения между клеммами S1, S2, S3, 
S4 и многоступенчатыми скоростями 
следующие:  

S1 OFF ON OFF ON OFF ON OFF ON 

S2 OFF OFF ON ON OFF OFF ON ON 

S3 OFF OFF OFF OFF ON ON ON ON 

S4 OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 

stage 0 1 2 3 4 5 6 7 

S1 OFF ON OFF ON OFF ON OFF ON 

S2 OFF OFF ON ON OFF OFF ON ON 

S3 OFF OFF OFF OFF ON ON ON ON 

S4 ON ON ON ON ON ON ON ON 

stage 8 9 10 11 12 13 14 15 

Диапазонуставки:P10.(2n,1<n<17): 
-100.0~100.0% 
Диапазонуставки:P10.(2n+1, 
1<n<17):0.0~6553.5 сек(мин) 

0.0 сек ○ 
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Код 

функции 
Имя Подробное описание параметра 

Значение по 

умолчанию 
Изменение 

P10.34 

PLC шаги 0~7 
выбор времени 
разгона/тормо 

жения 
ACC/DEC 

0x0000 ○ 

P10.35 

PLC шаги 8~15 
выбор  

Времени 
разгона/тормо 

жения 
ACC/DEC 

Ниже приводится подробная инструкция: 

Functio
n code 

Binarybit 
Sta
ge 

AC
C/D
EC
0 

AC
C/D
EC 
1 

AC
C/D
EC 
2 

AC
C/D
EC 
3 

BIT1 BIT0 0 00 01 10 11 

BIT3 BIT2 1 00 01 10 11 

BIT5 BIT4 2 00 01 10 11 

BIT7 BIT6 3 00 01 10 11 

BIT9 BIT8 4 00 01 10 11 

BIT11 BIT10 5 00 01 10 11 

BIT13 BIT12 6 00 01 10 11 

P10.34 

BIT15 BIT14 7 00 01 10 11 

BIT1 BIT0 8 00 01 10 11 

BIT3 BIT2 9 00 01 10 11 

BIT5 BIT4 10 00 01 10 11 

BIT7 BIT6 11 00 01 10 11 

BIT9 BIT8 12 00 01 10 11 

BIT11 BIT10 13 00 01 10 11 

BIT13 BIT12 14 00 01 10 11 

P10.35 

BIT15 BIT14 15 00 01 10 11 

После того, как пользователь выберал 
соответствующее время АСС/DEC, 
объединение 10 двоичных бит будет 
преобразовано в десятичный бит, а затем 
установлены соответствующие коды 
функций.  
Время ACC/DEC 1 устанавливается P00.11 
и P00.12,Время ACC/DEC 2 
устанавливается P08.00и P08.01, Время 
ACC/DEC 3 устанавливается P08.02 и 
P08.03, Время ACC/DEC 4 
устанавливается P08.04 и P08.05.  
Дипазон уставки:: -0x0000~0xFFFF 

0x0000 ○ 

P10.36 
Способ 

перезапуска 
PLC 

0: Перезапустите от первого шага; 
остановво время запуска (причины: 
команда «Стоп», «ошибка»,выключение 
питания), запустить из первого шага после 

0 ◎ 
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Код 

функции 
Имя Подробное описание параметра 

Значение по 

умолчанию 
Изменение 

перезагрузки.  
1: Продолжение работына частоте 
останова; остановво время работы 
(причина: команда «Стоп»,ошибка), ПЧ 
запишет время работы и  автоматически, 
введет шаг после перезапуска и сохранит 
работуна заданной частоте. 

P10.37 

Выбор единицы 
времени при 

многоступенча-
той скорости 

0: Секунды；время работы измеряется в 
секундах 
1: Минуты；время работы измеряется в 
минутах 

0 ◎ 

ГруппаP11Параметры защит 

P11.00 
Защита от 

потери фазы 

0x00~0x11 
LED Единицы: 
0: Отключить защиту от потери входных 
фаз  
1: Включить защиту от потери входных фаз 
LED Десятки: 
0: Отключить защиту от потери входных 
фаз 
1: Включить защиту от потери входных фаз 

11 ○ 

P11.01 

Выбор функции 
Уменьшение 
частоты при 
внезапной 
потери 

мощности 

0: Включено 
1: Отключено 

0 ○ 

P11.02 

Коэффициент 
снижения 

частоты при 
внезапном 
отключении 
питания 

Диапазон уставки: 0.00 Гц/сек~P00.03 
(Максимальная частота) 
После внезапной потери мощности сети 
напряжение на DC-шине падает до точки 
уменьшения частоты, ПЧ начинает 
уменьшать рабочую частоту по параметру 
P11.02, подайте напряжение на ПЧ снова.  

Степень 
напряжения 

220В 380В 660В 

Точка снижения 
частоты при 

260В 460В 800В 

10.00Гц/s ○ 
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Код 

функции 
Имя Подробное описание параметра 

Значение по 

умолчанию 
Изменение 

внезапном 
отключении 
питания 

Примечание:  
1. Отрегулируйте параметр правильно, 
чтобы избежать останова, вызванного 
защитой ПЧ во время переключения в 
сети.  
2. Этой функцией можно включить запрет 
защиты по входному напряжению 

P11.03 

Защита от 
повышенного 
напряжения и 

потеря 
скорости 

0:Отключено 
1:Включено 
 

 

1 ○ 

120~150%(напряжение DC- шины)(380V) 140% 

P11.04 

Защита от 
повышенного 
напряжения 
припотери 
скорости 

120~150%( напряжение DC- шины)(220V) 120% 
○ 

P11.05 
Выбор предела 

по току 
1 ◎ 

P11.06 
Автоматичес- 
кий уровень 

предела по току 
160.0% ◎ 

P11.07 

Установление 
понижающего 
коэффициента 
в предел по 

току 

Во время работы ПЧ эта функция 
обнаруживает выходной ток и сравнивет 
его пределом, установленном в P11.06.  
 

 

 
Дипазонуставки: P11.05: 

10.00Гц/сек ◎ 
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Код 

функции 
Имя Подробное описание параметра 

Значение по 

умолчанию 
Изменение 

0:Отключено 
1:Предел включен 
2:Предел недопустим при постоянной 
скорости 
Дипазон уставки:P11.06:50.0~200.0% 
Дипазон уставки:P11.07:0.00~50.00Гц/сек 

P11.08 

Предупредите-
льный 

аварийный 
сигнал 

перегрузки 
двигателя или 

ПЧ 

0x000 ○ 

P11.09 

Уровень 
тестирования 
аварийного 

предупредите-л
ьного сигнала 

150% ○ 

P11.10 

Время 
обнаружения 
предваритель- 
ной перегрузки 

Выходной ток ПЧ или двигателя выше 
P11.09, и длительность времени выше 
P11.10, то будет выведен 
предварительный аварийный сигнал 
перегрузки.  

 

Диапазон уставки: P11.08:  
Включение и определение 
предварительного аврарийного сигнала 
перегрузки ПЧ или двигателя.  
Диапазон уставки: 0x000~0x131 
LED Единицы: 
0:Предварительный авараийный сигнал 
перегрузки двигателя, соответствовует 
номинальному току двигателя 
1: Предварительный авараийный сигнал 
перегрузки ПЧ, соответствовует 
номинальному току ПЧ 
LED Десятки: 
0: ПЧ продолжает работать после 
предварительного сигнала о недогрузке 
1: ПЧ продолжает работать после 
предварительного аварийного сигнала 
недогрузкии запуска после сигнала ошибка 
по перегрузке 
2: ПЧ продолжает работать после 

1.0 сек ○ 
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Код 

функции 
Имя Подробное описание параметра 

Значение по 

умолчанию 
Изменение 

предварительного аварийного сигнала 
недогрузкии запуска после сигнала ошибка 
по недогрузке 
3. ПЧ останавливается, когда перегрузка 
или недогрузка 
LED Сотни : 
0: Обнаружение все время 
1: Обнаружение при постоянной работе 
Диапазонуставки:  P11.09: P11.11~200% 
Диапазон уставки: P11.10: 0.1~60.0 сек 

P11.11 

Уровень 
обнаружения 
предварительн
ого аварийного 

сигнала о 
недогрузке 

50% ○ 

P11.12 

Время 
обнаружения 
предварительн
ого аварийного 

сигнала о 
недогрузке 

Если выходной ток ПЧ меньше чем P11.11, 
и время выходит за P11.12, то ПЧ будет 
выводить предварительный аварийный 
сигнал о недогрузке 
Дипазон уставки:P11.11: 0~P11.09 
Дипазон уставки:P11.12: 0.1~60.0 сек 

1.0 сек ○ 

P11.13 

Выбор 
действия 
выходных 
клемм при 
ошибке 

Выберите действие выходных клемм при 
пониженном напряжении и сбросе ошибки 
0x00~0x11 
LED Единицы: 
0: Действие при ошибке «Пониженное 
напряжение» 
1: Нет действия 
LED Десятки: 
0: Действия во время автоматического 
сброса 
1:Нет действия 

0x00 ○ 

P11.14 
Определение 
отклонения 
скорости 

0.0~50.0% 
Установите время обнаружения 
отклонения скорости 

10.0% ● 

P11.15 

Время 
обнаружения 
отклонения 
скорости 

Этот параметр используется для задания 
времени обнаружения отклонения 
скорости.  

0.5 мек ○ 
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Код 

функции 
Имя Подробное описание параметра 

Значение по 

умолчанию 
Изменение 

 
Диапазон уставки:P11.08: 0.0~10.0 сек 

P11.16 Резерв    

Группа P12Двигатель 2 

P12.00 Тип двигателя 2 

0: Асинхронныйдвигатель 
1: Синхронныйдвигатель 
Примечание: переключениедвигателейсм. 
вP08.31. 

0 ◎ 

P12.01 

Номинальная 
мощность 

асинхронного 
двигателя 2 

0.1~3000.0 кВт 
Зависит от 

типа 
двигателя 

◎ 

P12.02 

Асинхронный 
двигатель 2 
номинальная 

частота 

0.01Гц~P00.03(М
аксимальная 
частота) 

50.00Гц ◎ 

P12.03 

Асинхронный 
двигатель 2 
Скорость 
вращения 

1~36000 об/мин 
Зависит от 

типа 
двигателя 

◎ 

P12.04 

Асинхронный 
двигатель 2 
Номинальное 
напряжение 

0~1200 В 
Зависит от 

типа 
двигателя 

◎ 

P12.05 

Асинхронный 
двигатель 2 
Номинальный 

ток 

0.8~6000.0A 

Установите параметры 
управляемого 
асинхронного 
двигателя. 
Чтобы гарантировать 
производительность 
управления, установите 
P12.01~P12.05 согласно 
заводской табличке 
асинхронного 
двигателя.  
Серийные ПЧ GD 300 
обеспечивают функцию 
автоматической 
настройки параметров. 
Корректная 
автоматическая 
настройка параметров 
возможна при  
корректной установки 
данныхс заводской 
таблички двигателя.  
Чтобы гарантировать 
производительность 
управления, 

Зависит от 
типа 

двигателя 
◎ 
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Код 

функции 
Имя Подробное описание параметра 

Значение по 

умолчанию 
Изменение 

пожалуйста, 
сконфигурируйте 
двигатель согласно 
стандартным 
принципам, если разрыв 
между двигателем и 
стандартным будет 
огромен, то функции 
ПЧуменьшатся.  
Примечание:для сброс 
номинальной мощности 
двигателя (P12.01), 
инициализировать 
параметр 
двигателяP12.02 ~ 
P12.05 

P12.06 

Асинхронный 
двигатель 2 

сопротивление 
ротора 

0.001~65.535 Ом 
Зависит от 

типа 
двигателя 

○ 

P12.07 

Асинхронный 
двигатель 2 

сопротивление 
статора 

0.001~65.535 Ом 
Зависит от 

типа 
двигателя 

○ 

P12.08 
Асинхронный 
двигатель 2 

индуктивность 

0.1~655.35 мГн 
Зависит от 

типа 
двигателя 

○ 

P12.09 

Асинхронный 
двигатель 2 
взаимная 
индукция 

0.1~655.35 мГн 
Зависит от 

типа 
двигателя 

○ 

P12.10 
Асинхронный 
двигатель 2  
ток нагрузки 

0.1~6553.5A 

После окончания 
автонастройки, 
заданное значение 
P12.06 ~ P12.10 будет 
обновляться 
автоматически.  
Эти параметры 
являются основными 
параметрами, 
контролируемые 
векторами, которые 
непосредственно 
влияют на особенности 
управлнения.  
Примечание: 
Пользователи не могут 
свободно изменять 
параметры.  

Зависит от 
типа 

двигателя 
○ 

P12.11 

Коэффициент 
магнитного 
насыщения 1 
для железного 
сердечника 

0.0~100.0% 80.0% ◎ 
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Код 

функции 
Имя Подробное описание параметра 

Значение по 

умолчанию 
Изменение 

AM2 

P12.12 

Коэффициент 
магнитного 
насыщения 2 
для железного 
сердечника 

AM2 

0.0~100.0% 68.0% ◎ 

P12.13 

Коэффициент 
магнитного 
насыщения 3 
для железного 
сердечника 

AM2 

0.0~100.0% 57.0% ◎ 

P12.14 

Коэффициент 
магнитного 
насыщения 

4для железного 
сердечника 

AM2 

0.0~100.0% 40.0% ◎ 

P12.15 

Синхронныйдви
гатель 2 

номинальная 
мощность 

0.1~3000.0 кВт 
Зависит от 

типа 
двигателя 

◎ 

P12.16 

Синхронный 
двигатель 2 
номинальная 

частота 

0.01Гц~P00.03(М
аксимальная 
частота) 

50.00Гц ◎ 

P12.17 
Синхронный 
двигатель 2 

пары полюсов 

1~50 2 ◎ 

P12.18 

Синхронный 
двигатель 2 
номинальное 
напряжение 

0~1200 В 
Зависит от 

типа 
двигателя 

◎ 

P12.19 

Синхронный 
двигатель 2 
Номинальный 

ток 

0.8~6000.0A 

Установите для 
контролируемых 
параметров 
асинхронного 
двигателя. В целях 
обеспечения контроля 
производительности, 
установите P12.15 ~ 
P12.19 согласно 
табличке асинхронного 
двигателя.  
ПЧ серии GD 300 
обеспечивают функци. 
автонастройки 
параметров. Корректная 
автоматическая 
настройка параметров 
возможна при  
корректной установки 
данныхс заводской 
таблички двигателя.  

Зависит от 
типа 

двигателя 
◎ 
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Код 

функции 
Имя Подробное описание параметра 

Значение по 

умолчанию 
Изменение 

P12.20 

Синхронный 
двигатель 2 

сопротивление 
ротора 

0.001~65.535 Ом 

Чтобы гарантировать 
производительность 
управления, 
пожалуйста, 
сконфигурируйте 
двигатель согласно 
стандартным 
принципам, если разрыв 
между двигателем и 
стандартным будет 
огромен, то функции ПЧ 
уменьшатся.  
Примечание: для сброс 
номинальной мощности 
двигателя (P12.15), 
инициализировать 
параметр двигателя 
P12.16 ~ P12.19. 

Зависит от 
типа 

двигателя 
○ 

P12.21 
Синхронные 
двигатели 2 

индуктор d-оси 

0.1~6553.5 мГн 
Зависит от 

типа 
двигателя 

○ 

P12.22 

Синхронный 
двигатель 2 
квадратурные 
оси индуктора 

0.1~6553.5 мГн 
Зависит от 

типа 
двигателя 

○ 

P12.23 

Синхронный 
двигатель 

2постоянная 
противо-ЭДС 

Когда P00.15 = 2, 
значение P12.23 
не может быть 
обновлено, при 
автонастройке, 
пожалуйста 
рассчитывайте 
согласно 
следующего 
метода.  
Противо-ЭДС 
может быть 
расчитана по 
параметрам 
указанным на 
заводской 

После окончания 
автонастройки, 
заданное значение 
P12.20 ~ P12.22 будет 
обновляться 
автоматически.  
Эти параметры 
являются основными 
параметрами, 
контролируемые 
векторами, которые 
непосредственно 
влияют на особенности 
управлнения.  
Когда P00.15 = 1, 
заданное значение 
P12.23 может 
автоматически 
обновляться через 
автонастройку, и нет 
необходимости 
изменить значение 
P12.23; Когда P00.15 = 
2, заданное значение 

300 ○ 
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функции 
Имя Подробное описание параметра 

Значение по 

умолчанию 
Изменение 

табличке 
двигателя. 
Существует три 
способа для 
подсчета:  
1. Если значение 
противо-ЭДС Ке 
указано на 
табличке 
двигателя:   

E=
（Ke*nN*2π）/ 60 
2. Если 
противо-ЭДС 
постоянна, 
тоE’(V/1000r/min),: 

E=E’*nN/1000 
3. Если этих 
параметров на 
табличке нет, то:  

E=P/√3*I 
Вформулахиспол
ьзуются: nN– 
номинальныеобо
роты, P– 
номинальная 
мощность и I– 
номинальный ток 
Диапазон 
уставки: 0~10000 

P12.23 не могут быть 
обновлены через 
автонастройку. 
Примечание:Пользоват
ели не могут свободно 
изменять параметры. 
 

P12.24 

Синхронный 
двигатель 2 
исходное 
положение 

магнитныхполю
сов 

0~FFFFH (Резерв) 0x0000 ● 

P12.25 

Синхронный 
двигатель 2 

идентификация
тока 

0%~50%(Номинальный ток двигателя) 
(Резерв) 

10% ● 

P12.26 Двигатель 2 0:Нет защиты 2 ◎ 



Goodrive300 преобразователи частоты                             Параметры функций 

-114- 

Код 

функции 
Имя Подробное описание параметра 

Значение по 

умолчанию 
Изменение 

выбор защиты 
поперегрузке 

1: Общий двигатель (с низкой скоростью 
компенсации) 
2:Двигатель с ПЧ (без компенсации низкой 
скорости) 

P12.27 

Двигатель 2 
коэффициент 
защиты по 
перегрузке 

Когда P12.27 = ток защиты перегрузки 

двигателя/номинальный ток двигателя.Так, 

чем больше коэффициент перегрузки, тем 

короче время создания отчетов отказа по 

перегрузке. Когда коэффициент перегрузки 

<110 %, нет никакой защиты по перегрузке. 

Когда коэффициент перегрузки =116 %, об 

отказе сообщат после 1 часа, когда 

коэффициент перегрузки =200 %, об отказе 

сообщат после 1 минуты. 

 
Диапазон уставки: 20.0%~120.0% 

100.0% ○ 

P12.28 Резерв   ● 

P12.29 

Двигатель 2 
выбор 

отображения 
параметров 

0: Дисплей, согласно типа двигателя: в 
этом режиме для клиентов в удобной 
форме отображаются только параметры 
относительно текущего типа двигателя.  
1: Отображаются все параметры: в этом 
режиме отображаются все параметры. 

0 ● 

ГруппаP13   Управление синхронным двигателем 

P13.00 
Коэффициент 
уменьшения 

тока источника 

0.0~100.0% 80.0% ◎ 

P13.01 
Выполнение 

теста 

0:Нет                                                                              
1: Высокочастотное наложение 
(запасается)                                   

0 ◎ 
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Код 

функции 
Имя Подробное описание параметра 

Значение по 

умолчанию 
Изменение 

2: Наложение импульса 

P13.02 
Инжекция  
тока 1 

Инжекция тока, чтобы исправить 
правильную позицию направления 
магнитного полюа. Инжекция тока 1 
действует под точкой частоты текущего 
перехода. Пожалуйста, увеличивайте 
значение для изменения начального 
крутящего момента.  
Диапазон уставки；0.0%~100.0% 
（Номинальный ток двигателя） 

20.0% ○ 

P13.03 
Инжекция  
тока2 

Инжекция тока, чтобы исправить 
правильную позицию направления 
магнитного полюа. Инжекция тока2 
действует под точкой частоты текущего 
перехода. Пожалуйста, увеличивайте 
значение для изменения начального 
крутящего момента. Диапазон уставки: 
0.0%~100.0%（Номинальный ток 
двигателя） 

10.0% ○ 

P13.04 
Инжекция  

тока со сдвигом 
частоты 

Допустимые точки смены частоты между 
инжекциями тока 1 и тока 2.  
Диапазон уставки: 0.00Гц~P00.03 
(максимальная частота) 

10.00 Гц ○ 

P13.05 
Налжение 
частоты 

200~1000Hz 500Гц ◎ 

P13.06 Импульсное 
напряжение 
суперпозиции 

0.0~300.0%（номинальное напряжение 
двигателя） 

40.0% ◎ 

P13.07 Резерв 0~65535 0 ○ 

P13.08 Резерв 0~65535 0 ○ 

P13.09 Резерв 0~655.35 2.00 ○ 

P13.10 Резерв 0~65535 0 ○ 

P13.11 

Время 
обнаружения 

разрегулирован
ия 

Настройте ответ для 
анти-разрегулирования. Если инерции 
нагрузки больше, это значение может быть 
больше, но ответ будет медленным.  
Диапазон уставки: 0.0~10.0 сек 

0.5 сек ○ 

P13.12 
Коэффициент 
ослабления 

Когда двигатель работает выше 
номинальной скорости вращения, то  
параметр является допустимым, если 

0.0% ○ 
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функции 
Имя Подробное описание параметра 

Значение по 

умолчанию 
Изменение 

возникает вибрация двигателя, то 
измените параметр.  
Диапазон уставки: 0~100.0% 

P13.13 Тормозной ток 0.0% ○ 

P13.14 

Время 
задержки 

торможения 
при коротком 
замыкании 

0.0s ○ 

P13.15 

Время 
задержки 

торможенияпри
останове 

Когда P01.00 = 0 , то при пуске ПЧ, 
установить P13.14 в ненулевое значение 
для входа,в короткое замыкание 
торможения.  
Когда рабочая частота ниже, чем P01.09 во 
время остановаПЧ, установите 13.15 в 
ненулевое значение, чтобы вступить в 
короткое замыкание торможения останова 
и затем осуществлять торможение DC в то 
время, которое установленноP01.12.  
 
Диапазон уставки: P13.13: 0.0~150.0%(ПЧ) 
Диапазон уставки:P13.14: 0.0~50.0 сек 
Диапазон уставки: P13.15: 0.0~50.0 сек 

0.0 сек ○ 

ГруппаP14Протоколысвязи 

P14.00 
Коммуникацион

ный адрес 

Диапазон уставки:1~247 
Когда ведущее устройство пишет фрейм, 
коммуникационный адрес ведомого 
устройства устанавливается в 0; 
широковещательный адрес является 
коммуникационным адресом. Все ведомые 
устройства на MODBUS fieldbus могут 
принять кадр, но не отвечают. 
Адрес ПЧ является уникальным в сети 
связи. Это является основополагающим 
для связи точка-точка между верхним 
монитором и привод.  
Примечание: Адрес ведомогоПЧ нельзя 
задать 0.  

1 ○ 

P14.01 Скорость связи 

Установите скрость передачи данных 
между верхним монитором и ПЧ.  
0:1200BPS 
1:2400BPS 
2:4800BPS 
3:9600BPS 
4:19200BPS 
5:38400BPS 
6：57600BPS 
7：115200BPS 

4 ○ 
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функции 
Имя Подробное описание параметра 

Значение по 

умолчанию 
Изменение 

Примечание:Скорость передачи данных 
между верхним монитором и ПЧ должны 
быть одинаковыми. В противном случае 
сообщение не принимается. Чем больше 
скорость, тем быстрее скорость связи.  

P14.02 

Настройка 
проверки 
цифровых 
битов 

Формат данных между верхним монитором 
и ПЧ должны быть одинаковыми. В 
противном случае сообщение не 
принимается. 
0: Нет проверки (N,8,1) для RTU 
1: Нечет (E,8,1)для RTU 
2: Чет (O,8,1)для RTU 
3: Нет проверки(N,8,2) для RTU 
4: Нечет (E,8,2)для RTU 
5: Чет(O,8,2)для RTU 

1 ○ 

P14.03 
Задержка 
ответа 

0~200 мсек 
Это означает промежуток времени между 
временем, когда ПЧ получает данные и 
послает его в PLC или другому ПЧ и 
полученным ответом. 

5 ○ 

P14.04 
Время ошибки 

связи 

0.0(недопустимо),0.1~60.0 сек 
Когда код функции имеет значение 0.0, это 
недопустимый параметр,для 
коммуникаций связи.  
Когда код функции устанавливается в 0, и 
если интервал времени между двумя 
сообщениями превышает, то система 
сообщит «Ошибка RS-485» (CE). 
Как правило, установите его в 0; 
Установите как параметр для постоянной 
связи и мониторинга состояния связи. 

0.0 сек ○ 

P14.05 
Обработка 
ошибок 
передачи 

0: Сигнализация и свободный останов  
1: Нет тревоги и продолжение работы 
2: Без сигнализации и останов, согласно 
режимов останова (только под контролем 
связи) 
3: Без сигнализации и останов,согласно 
режимов останова (при всех режимах 
управления) 

0 ○ 

P14.06 
Выбор 

действия при 

0x00~0x11 
LED Единицы: 
0: Операции с ответом: ПЧ будет 

0x00 ○ 
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Значение по 

умолчанию 
Изменение 

обработке 
сообщения 

реагировать на все команды чтения и 
записи от верхнего монитора.  
1: Операции без ответа; ПЧ реагирует 
только на команды чтение за исключением 
команду записи ПЧ. 
LED Десятки:(Резерв) 

P14.07 Резерв   ● 

P14.08 Резерв   ● 

ГруппаP15ФункцииProfibus 

P15.00 Тип модуля 
0:Profibus 
Выбор протокола связи 

0 ◎ 

P15.01 Адрес модуля 

0~127 
Этот код функции используется для 
обозначения адреса ПЧ.  
Примечание:0 – широковещательный 
адрес, когда он установлен, то может 
получить команду правления от PLC и не 
может отправить ответ.  

2 ◎ 

P15.02 
PZD2 

Получение 
0 ○ 

P15.03 
PZD3 

Получение 
0 ○ 

P15.04 
PZD4 

Получение 
0 ○ 

P15.05 
PZD5 

Получение 
0 ○ 

P15.06 
PZD6 

Получение 
0 ○ 

P15.07 
PZD7 

Получение 
0 ○ 

P15.08 
PZD8 

Получение 
0 ○ 

P15.09 
PZD9 

Получение 
0 ○ 

P15.10 
PZD10 

Получение 
0 ○ 

P15.11 
PZD11 

Получение 
0 ○ 

P15.12 PZD12 

0: Недопустимо 
1:Задатьчастоту(0~Fмакс. (шаг:0.01Гц)) 
2:ЗначениеPID,  
Диапазон (0～1000, 
1000соответствует 100.0%) 
3:ОбратнаясвязьPID 
Диапазон (0～1000, 
1000соответствует 100.0%) 
4:Значениекрутящегомомента(-3000~3000,
1000соответствует 100.0%номинального 
тока двигателя) 
5: Задать значение верхнего предела 
частоты, при вращении вперед 
(0~Fмакс.шаг:0.01Гц)) 
6: Задать значение верхнего предела 
частоты, при вращенииназад 
(0~Fмакс.шаг:0.01Гц)) 
7: Верхнийпределкрутящегомомента 
(0~3000, 1000соответствует 
100.0%номинального тока двигателя) 
8:Верхнийпределтормозногомомента(0~20
00, 1000соответствует 
100.0%номинального тока двигателя) 0 ○ 
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функции 
Имя Подробное описание параметра 

Значение по 

умолчанию 
Изменение 

Получение 9:Состояние виртуальных входных клемм  
Диапазон:0x000~0x1FF 
10:Состояние виртуальных выходных 
клемм 
Диапазон:0x00~0x0F 
11: Значение параметра напряжения 
(специализированный для разделения 
U/F)(0~1000,1000соответствует 
100.0%номинальному напряжению 
двигателя) 
12:Значение 
выходаAO1(-1000~1000,1000соответствует 
100.0%) 
13: Значение 
выходаAO1(-1000~1000,1000соответствует
100.0%) 

P15.13 PZD2Отправка 0 ○ 

P15.14 PZD3Отправка 0 ○ 

P15.15 PZD4Отправка 0 ○ 

P15.16 PZD5 Отправка 0 ○ 

P15.17 PZD6Отправка 0 ○ 

P15.18 PZD7Отправка 0 ○ 

P15.19 PZD8 Отправка 0 ○ 

P15.20 PZD9Отправка 0 ○ 

P15.21 PZD10Отправка 0 ○ 

P15.22 PZD11Отправка 0 ○ 

P15.23 
PZD12 

Отправка 

0: Недопустимо 
1: Рабочая частота (*100,Гц) 
2: Заданная частота (*100,Гц) 
3: Напряжение DC-шины (*10,V) 
4: Выходное напряжение (*1,V) 
5: Выходной ток (*10,A) 
6:Значение крутящего момента (*10,%) 
7: Значение выходной мощности (*10,%) 
8: Скорость вращения (*1,об/мин) 
9: Линейная скорость(*1,м/сек) 
10: Рампа частоты 
11: Код ошибки 
12: Значение AI1(*100,В) 
13: ЗначениеAI2(*100,В) 
14: ЗначениеAI3(*100,В) 
15:Значение частоты импульса(*100,кГц) 
16:Состояние входных клемм 
17: Состояние выходных клемм 
18: Значение PID(*100,%) 
19: Обратная связь PID(*100,%) 
20:Номинальный крутящий момент 
двигателя 

0 ○ 

P15.24 

Временная 
переменная 1 
для отправки 

PZD 

0~65535 0 ○ 
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Код 

функции 
Имя Подробное описание параметра 

Значение по 

умолчанию 
Изменение 

P15.25 

Время простоя 
(коммуникацио

нное 
сверхурочное 
время) DP 

0.0(неэффективно),0.1~60.0 сек 
Когда этот код функции имеет значение как 
0.0, эта функция является 
неэффективным.  
Когда функциональный код 
устанавливается как ненулевое значение, 
если внутреннее время передачимежду 
двумя узлами превысит коммуникационное 
сверхурочное время, то система сообщит о 
“коммуникационном отказе PROFIBUS” 
(P-DP). 

0.0 сек ○ 

P15.26 
Коммуникацион
ная скорость в 
бодах CAN 

0：50K 
1：125 
2：250 
3：500\ 
4:1M 

 ● 

P15.27 Резерв   ● 

P15.28 Резерв   ● 

P15.29 Резерв   ● 

ГруппаP16ФункцииEthernet 

P16.00 
Скорости связи 
по протоколу 

Ethernet 

0:Самонастройка 
1:100Mполный дуплекс 
2:100Mполудуплекс 
3:10Mполный дуплекс 
4:10Mполудуплекс 
Код функции используется для задания 
скорости связи Ethernet. 

3 ◎ 

P16.01 IPадрес 1 192 ◎ 

P16.02 IPадрес 2 168 ◎ 

P16.03 IPадрес 3 0 ◎ 

P16.04 IPадрес 4 

0~255 
ЗаданиеIPадреса для протоколаEthernet 
ФорматIPадреса:PA.09.PA.10.PA.11.PA.12. 
Пример:IPадрес192.168.0.1. 1 ◎ 

P16.05 Маска подсети1 255 ◎ 

P16.06 Маска подсети2 255 ◎ 

P16.07 Маска подсети3 255 ◎ 

P16.08 Маска подсети4 

0~255 
Задание маски подсети для протокола 
Ethernet. 
ФорматIPмаски 
подсети:PA.13.PA.14.PA.15.PA.16. 
Пример: Маска255.255.255.0. 

0 ◎ 

P16.09 Шлюз1 192 ◎ 

P16.10 Шлюз2 168 ◎ 

P16.11 Шлюз3 

0~255 
Установите шлюз передачи Ethernet  

1 ◎ 
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Код 

функции 
Имя Подробное описание параметра 

Значение по 

умолчанию 
Изменение 

P16.12 Шлюз4 1 ◎ 

P16.13 Резерв   ● 

P16.14 Резерв   ● 

ГруппаP17Функциимониторинга 

P17.00 
Заданная 
частота 

Отображение на дисплее заданной 
частоты 
Диапазон: 0.00Гц~P00.03 

0.00Гц ● 

P17.01 
Выходная 
частота 

Отображение на дисплее выходной 
частотыПЧ 
Диапазон: 0.00Гц~P00.03 

0.00Гц ● 

P17.02 
Кривая 

заданной 
частоты 

Отображение на дисплее кривой заданной 
частоты  
Диапазон: 0.00Гц~P00.03 

0.00Гц ● 

P17.03 
Выходное 
напряжение 

Отображениенадисплеевыходного 
напряжения ПЧ 
Диапазон: 0~1200 В 

0 В ● 

P17.04 Выходной ток 
Отображение на дисплее выходного тока 
ПЧ 
Диапазон: 0.0~5000.0A 

0.0A ● 

P17.05 
Скорость 
вращения 
двигателя 

Отображение на дисплее скорости 
вращения двигателя.  
Диапазон: 0~65535 об/мин 

0 об/мин ● 

P17.06 
Ток при 
крутящем 
моменте 

Отображение на дисплее тока при 
крутящем моменте  
Диапазон: 0~5000 А 

0.0A ● 

P17.07 
Ток 

намагничива- 
ния 

Отображение на дисплее тока 
намагничивания ПЧ 
Диапазон: 0.0~5000.0A 

0.0A ● 

P17.08 
Мощность 
двигателя 

Отображение на дисплее мощности 
двигателя.   
Диапазон: -300.0%~300.0%(номинальный 
ток двигателя) 

0.0% ● 

P17.09 
Выходной 
момент 

Отображение на дисплее выходного 
момента ПЧ. Положительное значение 
находится в состоянии двигатель, и 
отрицательное находится в состоянии 
генератора 
Диапазон: -250.0~250.0% 

0.0% ● 

P17.10 
Оценочная 
частота 

Оценка частоты вращения ротора 
двигателя при замкнутом контуре 

0.00Гц ● 
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Код 

функции 
Имя Подробное описание параметра 

Значение по 

умолчанию 
Изменение 

двигателя управления 
Диапазон: 0.00~ P00.03 

P17.11 
Напряжение на 

DC-шине 

Отображение на дисплее напряжения 
DC-шины ПЧ 
Диапазон: 0.0~2000.0 В 

0V ● 

P17.12 
Состояние 

входных клемм 
ON-OFF 

Отображение на дисплее состояния 
входных клемм и переключателей 
Диапазон: 0000~00FF 

0 ● 

P17.13 
Состояниевыхо
дныхклеммON-

OFF 

Отображение на дисплее состояния 
выходных клемм и переключателей 
Диапазон: 0000~000F 

0 ● 

P17.14 
Цифровая 
регулировка 

Отображение на дисплее цифровой 
регулировки с панели управления.  
Диапазон: 0.00Гц~P00.03 

0.00 Гц ● 

P17.15 
Задание 
крутящего 
момента 

Отображениекрутящегомомента, 
учитывая, токвпроцентах. 
Номинальныйкрутящиймоментдвигателя. 
Диапазон: -300.0%~300.0% 
(номинальный ток двигателя) 

0.0% ● 

P17.16 
Линейнаяскоро

сть 

Отображение на дисплее линейной 
скорости.  
Диапазон: 0~65535 

0 ● 

P17.17 Длина 
Отображение на дисплее текущей длины.  
Диапазон: 0~65535 

0 ● 

P17.18 
Подсчет 
значений 

Отображение на дисплее посчитанных 
значений.  
Диапазон: 0~65535 

0 ● 

P17.19 
Напряжениеана
лог. входа AI1 

Отображение на дисплее напряжения на 
аналоговом входе AI1  
Диапазон: 0.00~10.00 В 

0.00 В ● 

P17.20 
Напряжениеана
лог. входа AI2 

Отображение на дисплее напряжения на 
аналоговом входе AI2 
Диапазон: 0.00~10.00 В 

0.00 В ● 

P17.21 
Напряжениеана
лог. входа AI3 

Отображение на дисплее напряжения на 
аналоговом входе AI3 
Диапазон: -10.00~10.00 В 

0.00 В ● 

P17.22 
ЧастотавходаH

DI 

Отображение на дисплеевходной частоты 
входа HDI 
Диапазон: 0.00~50.00кГц 

0.00 кГц ● 

P17.23 Значение 
Отображение на дисплее значения 
задания PID 

0.0% ● 
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Код 

функции 
Имя Подробное описание параметра 

Значение по 

умолчанию 
Изменение 

задания PID Диапазон: -100.0~100.0% 

P17.24 
Значение 

обратной связи 
PID 

Отображение на дисплеезначения 
обратной связи PID 
Диапазон: -100.0~100.0% 

0.0% ● 

P17.25 
Коэффициент 
мощности 
двигателя 

Отображение на дисплее коэффициента 
мощнсти двигателя. 
Диапазон: -1.00~1.00 

0.0 ● 

P17.26 
Время работы 

ПЧ 

Отображение на дисплее времени работы 
ПЧ.  
Диапазон:0~65535 мин 

0 мин ● 

P17.27 

PLCи текущие 
шаги 

многоступенча-
той скорости 

Отображение на дисплеесостоянияPLCи 
текущих шагов многоступенчатой скорости 
Диапазон: 0~15 

0 ● 

P17.28 
Выход 

контроллера 
ASR 

Отображения выхода контроллера ASR в 
процентах от номинального крутящего 
момента относительно тока двигателя. 
Положительное значеие соответствует 
двигательному режиму, а отрицательное 
значение – генераторному режиму 

Диапазон: -300.0%~300.0% (номинальный 
ток двигателя) 

0.0% ● 

P17.29 

Синхронный 
двигатель 

Угол 
магнитного 
полюса 

Отображение на дисплее угла магнитного 
полюса (Для синхронных двигателей) 
Диапазон: 0.0~360.0 

0.0 ● 

P17.30 

Синхронный 
двигатель 

компенсация 
фазы 

Отображение на дисплее компенсации фаз 
(для синхронных 
двигателей)Положительное значеие 
соответствует двигательному режиму, а 
отрицательное значение – генераторному 
режиму 
Диапазон: -180.0~180.0 

0.0 ● 

P17.31 

Синхронныйдви
гательВысокоч

астный 
наложенный 

ток 

Отображение на дисплеевысокочастотного 
наложенного тока (Для синхронных 
двигателей) 
Диапазон: 0.0%~200.0%(номинальный ток 
двигателя) 

0.0 ● 
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Код 

функции 
Имя Подробное описание параметра 

Значение по 

умолчанию 
Изменение 

P17.32 
Сцепление 
магнитного 
потока 

Отображение на  дисплее значения 
сцепления магнитного потока.  
Диапазон: 0.0%~200.0% 

0 ● 

P17.33 
Ток 

возбуждения 

Отображение на дисплее значения тока 
возбуждения в векторном режиме 
управления. Положительное значеие 
соответствует двигательному режиму, а 
отрицательное значение – генераторному 
режиму 
Диапазон: -3000.0~3000.0A 

0 ● 

P17.34 
Ток при 
крутящем 
моменте 

Отображение на дисплее значения тока 
при крутящем моменте в векторном 
режиме управления. Положительное 
значеие соответствует двигательному 
режиму, а отрицательное значение – 
генераторному режиму 
Диапазон: -3000.0~3000.0A 

0 ● 

P17.35 
AC Ток в 
кабелях 

Отображение на дисплее значения тока АС 
в кабелях 
Диапазон: 0.0~5000.0A 

0 ● 

P17.36 
Выходной 
момент 

Отображение на дисплее значения 
выходного момента. Положительное 
значение находится в состоянии двигатель, 
и отрицательное находится в состоянии 
генератора. 
Диапазон: -3000.0 Нм~3000.0 Нм 

0 ● 

P17.37 Резерв  0 ● 

P17.38 Резерв  0 ● 

P17.39 Резерв  0 ● 
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7. Основная инструкция по работе с ПЧ 
 

7.1 Содержание главы 
В этой главе описываются режимы работы функцийПЧ в деталях.  

 

² Проверьте, что все клеммы подключены правильно и надежно.  
² Убедитесь, что мощность двигателя соответствует мощности ПЧ.  

7.2 Первое включеие 
Проверка питания перед включением 
Пожалуйста, проверьте по списку установки в главе 2.  
Первое включение 
Убедитесь, что нет ошибок в подключение кабелей питания ПЧ и двигателя, включите 
вводной автоматический выключатель на входе ПЧ и подайте напряжение на ПЧ. На 
дисплее панели управления отобразиться 8.8.8.8.8. Когда ПЧ закончит иницилизацию, то на 
дисплее появиться значение частоты и ПЧ перейдет в режим ожидания. См. рисунок 7.1. 

 

Рис. 7.1. Иницилизация ПЧ 
На диаграме ниже показано первое включение ПЧ: (в качестве примера используется 
двигатель 1) 
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Рис. 7.2. Первое включение ПЧ 
Примечание: Если срабатывает ошибка, то посмотрите код ошибки. Оцените неисправность, 
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причину отказа и устраните ее.  
Кроме P00.01 и P00.02, может также использоватьклеммы I/Oдля управления ПЧ. 
Текущий 
канал 

команды 
пуска 
P00.01 

Многофункциональная 
клемма S6 

Команда смещения с 
панели управления 

Многофункциональная 
клемма S7  

Команда смещения по 
протоколу связи 

Многофункциональная 
клемма S8  

Команда смещения по 
протоколу связи 

Команда 
«Пуск» с 
панели 

управления 

/ 
Команда «Пуск» с клемм 
I/O 

Команда «Пуск» по 
протоколу связи 

Команда 
«Пуск» с 
клемм I/O 

Команда «Пуск» с 
панели управления 

/ 
Команда «Пуск» по 
протоколу связи 

Команда 
«Пуск» по 
протоколу 
связи 

Команда «Пуск» с 
панели управления 

Команда «Пуск» с клемм 
I/O 

/ 

Примечание: “/”означает, что многофункциональнаяклемма является недействительной.  
Таблица относительных параметров: 

Код 
функции 

Наименование Описание параметра 
Значение по 
умолчанию 

P00.00 
Режим управления 

скоростью 

0:Бездатчиковое векторное 
управление 0 (применимо дляAM,SM) 
1:Бездатчиковое векторное 
управление 1 (применимо дляAM) 
2:Управление U/F (применимо 
дляAMиSM) 

 

P00.01 Команда «Пуск» 

0:Команда «Пуск» с панели 
управления (LEDне горит) 
1:КлеммыI/O (LEDмигает) 
2:Протокол связи (LEDгорит)； 

0 

P00.02 
Выбор протокола связи 

для выполнения 
команды «Пуск» 

0:MODBUS 
1:PROFIBUS 
2:Ethernet 
3:CAN 

0 

P00.18 
Восстановление 

параметров функций 

0: Нет действия 
1: Восстановление значений по 
умолчанию 
2:Отмена записи ошибки 

0 
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Код 
функции 

Наименование Описание параметра 
Значение по 
умолчанию 

P00.15 
Автонастройка 

параметров двигателя 

0: Нет действия 
1: Автонастройка с вращением 
2: Статическая автонастройка (без 
вращения) 

0 

P02.00 Тип двигателя 1 
0: Асинхронный двигатель (АМ) 
1:Синхронный двигатель (SM) 

0 

P02.01 
Асинхронный 
двигатель 1 

номинальная мощность 
0.1~3000.0 кВт 

Зависит от 
типа 

двигателя 

P02.02 
Асинхронный 
двигатель 1 

номинальная частота 

0.01Гц~P00.03 
(максимальная частота) 

50.00Гц 

P02.03 

Асинхронный 
двигатель 1 

номинальная скорость 
вращения 

1~36000 об/мин 
Зависит от 

типа 
двигателя 

P02.04 

Асинхронный 
двигатель 1 
номинальное 
напряжение 

0~1200 В 
Зависит от 

типа 
двигателя 

P02.05 
Асинхронный 
двигатель 1 

номинальный ток 
0.8~6000.0A 

Зависит от 
типа 

двигателя 

P02.15 
Синхронный двигатель 1 
номинальная мощность 

0.1~3000.0 кВт 
Зависит от 

типа 
двигателя 

P02.16 
Синхронный двигатель 1 
номинальная частота 

0.01Гц~P00.03 
(макимальная частота) 

50.00Гц 

P02.17 
Синхронный двигатель 1 

число полюсов 
1~50 2 

P02.18 
Синхронный двигатель 1 
номинальноенапряжение 

0~1200 В 
Зависит от 

типа 
двигателя 

P02.19 
Синхронный двигатель 1 

номинальныйток 
0.8~6000.0A 

Зависит от 
типа 

двигателя 

P05.01~P05.
09 

Многофункциональные 
цифровые входыклеммы 

S6:Команда смещения с панели 
управления 
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Код 
функции 

Наименование Описание параметра 
Значение по 
умолчанию 

(S1 ~ S8, HDI) выбор 
функций 

S7:Команда смещения с клемм I/O 
S8: Команда смещения по 
протоколам связи 

P07.01 
Фукция копирования 

параметров 

Код функции определяет порядок 
копирования параметров. 
0:Нет действия 
1: Загрузить локальные параметры 
функций с панели управления 
2: Скачать параметры функцийс 
панели управления на локальный 
адрес (включая параметры 
двигаетля) 
3: Скачать параметры функцийс 
панели управления на локальный 
адрес (за исключением параметров 
двигателя P02, группа P12) 
4: Скачать параметры функцийс 
панели управления на локальный 
адрес (включая параметры двигателя 
P02, группа P12) 

0 

P07.02 
Выбор функций 

кнопкиQUICK/JOG 

0:Нетфункции 
1:Толчковыйрежим. 
НажмитенакнопкуQUICK/JOGдля 
реализации толчкового режима. 
2: Сдвиг состояние отображения, 
путем изменения ключа. Нажмите на 
кнопкуQUICK/JOG для переноса кода 
функции на дисплее справо налево. 
3: Переход между комбинацей 
прямого вращения и обратного 
вращения. 
НажмитенакнопкуQUICK/JOGдля 
смены направления вращения. Эта 
функция работает только в режиме 
управления от панели управления. 
4:Очистка задания от 
кнопок«Вверх/Вниз» UP/DOWN. 
НажмитенакнопкуQUICK/JOGдля 

1 
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Код 
функции 

Наименование Описание параметра 
Значение по 
умолчанию 

очистки задания от 
кнопок«Вверх/Вниз» UP/DOWN. 
5:Остановсвыбегом.Нажмитенакнопк
уQUICK/JOGдля останова с выбегом. 
6:Смена команд управления. 
НажмитенакнопкуQUICK/JOGдля 
смены команд управления. 
7:Режимбыстройкомиссии(рабочая 
группа с не заводскими параметрами) 

7.3 Векторное управление 
ПЧ серии Goodrive300 имеют встроенный датчик для организации векторного управления  
для асинхронных и синхронных двигателей. Поскольку базовое вычисление векторного 
управления основано на точных моделях и параметрах двигателя, точность параметра 
двигателя будет воздействовать на производительность векторного управления. 
Рекомендуется ввести параметры двигателя и выполнить автоматическую настройку перед 
работой в векторном режиме.  
Рекомендуется использовать параметры функций в векторном управлении с 
предостережениями. 

 
Рис. 7.3. Векторное управление 

 

Код 
функции 

Наименование Описание параметра 
Значение 

по 
умолчанию 

P00.00 Режим управления 0:Бездатчиковое векторное 0 
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Код 
функции 

Наименование Описание параметра 
Значение 

по 
умолчанию 

скоростью управление 0 (применимо для 
AM,SM) 
1:Бездатчиковое векторное 
управление 1 (применимо для AM) 
2:Управление U/F (применимо для 
AM и SM) 

P00.15 
Автоматическая 

настройка параметров 
двигателя 

0: Нет действия 
1: Автонастройка с вращением 
2: Статическая автонастройка (без 
вращения) 

0 

P02.00 Тип двигателя 1 
0: Асинхронный двигатель 
1:Синхронный двигатель 

0 

P03.00 

Скорость в замкнутой 
системе 

пропорциональное 
усиление 1 

0~200.0  20.0 

P03.01 
Скорость в замкнутой 

системе  
время интегрирования 1 

0.001~10.000 сек 0.200 сек 

P03.02 Низкая частота ШИМ 0.00Гц~P03.05 5.00Гц 

P03.03 

Скорость в замкнутой 
системе 

пропорциональное 
усиление 2 

0~200.0 20.0 

P03.04 
Скорость в замкнутой 

системе  
время интегрирования 2 

0.001~10.000 сек 0.200 сек 

P03.05 Высокая частота ШИМ 
P03.02~P00.03 
(Максимальная частота) 

10.00Гц 

P03.06 
Скорость выходного 

фильтра 
0~8( соответствует0~28/10 мс) 0 

P03.07 

Коэффициент 
компенсации скольжения 

при векторном 
управлении 

50%~200% 100% 

P03.08 
Коэффициент 

компенсации скольжения 
50%~200% 100% 
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Код 
функции 

Наименование Описание параметра 
Значение 

по 
умолчанию 

торможения при 
векторном управлении 

P03.09 
Текущий коэффициентP 
в замкнутом контуре 

0~65535 1000 

P03.10 
Текущий коэффициентI в 

замкнутом контуре 
0~65535 1000 

P03.11 
Метод задания 

крутящего момента 

0: Управление моментом 
недопустимо 
1:Задание момента с панели 
управления (P03.12) 
2: Задание момента с аналогового 
входаAI1  
3: Задание момента с аналогового 
входаAI2  
4: Задание момента с аналогового 
входаAI3  
5: Задание момента с 
высокочастотного входаHDI 
6: Задание момента с 
многоступенчатой скоростью 
7: Задание момента с MODBUS 8: 
8: Задание момента с PROFIBUS 
9:ЗаданиемоментасEthernet 
10:ЗаданиемоментасCAN 
Примечание: 100% Настройка 
методов 2 ~ 10, соответствует 3-х 
кратному номинальному току 
двигателя. 

0 

P03.12 
Задание момента с 
панели управления 

-300.0%~300.0%(номинальный ток 
двигателя) 

50.0% 

P03.13 
Фильтр времени 

крутящего момента 
0.000~10.000 сек 0.100 сек 

P03.14 

Выбор управления 
крутящим моментом, 
верхним пределом 

частоты, при вращении 
вперед 

0:Задание верхнего предела 
частоты с панели управления 
(P03.16) 
1: Задание верхнего предела 
частоты саналогового входа AI1  

0 
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Код 
функции 

Наименование Описание параметра 
Значение 

по 
умолчанию 

2: Задание верхнего предела 
частоты саналогового входаAI2  
3: Задание верхнего предела 
частоты саналогового входаAI3  
4: Задание верхнего предела 
частоты свысокочастотного входа 
HDI 
5:Заданиеверхнегопределачастоты
смногоскоростного режима 
6:Заданиеверхнегопределачастоты
сMODBUS 
7:Заданиеверхнегопределачастоты
PROFIBUS 
8:Заданиеверхнегопределачастоты
Ethernet 
9:Заданиеверхнегопределачастоты
CAN 
Примечание:выборметодов 
1~9,100% соответствует 
максимальной частоте 

P03.15 

Выбор управления 
крутящим моментом, 
верхним пределом 

частоты, при вращении 
назад 

0: Задание верхнего предела 
частоты с панели управления 
(НастройкаP03.17) 
1~9:так же, какP03.14 

0 

P03.16 

Значениеверхнегопреде
лачастотыприуправлени
икрутящиммоментомспа

нелиуправления 
(вращение вперед) 

50.00Гц 

P03.17 

Значениеверхнегопреде
лачастотыприуправлени
икрутящиммоментомспа

нелиуправления 
(вращение назад) 

Диапазон уставки:0.00Гц~P00.03 
(Максимальная частота) 

50.00Гц 

P03.18 
Задание верхнего 
предела крутящего 

0: Задание верхнего предела 
крутящего момента с панели 

0 
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Код 
функции 

Наименование Описание параметра 
Значение 

по 
умолчанию 

момента  управления (P03.18 устанавливает 
значение P03.16; P03.19 
устанавливает значение P03.17)  
1: Задание верхнего предела 
крутящего момента  с аналогового 
входа AI1  
2: Задание верхнего предела 
крутящего момента  с аналогового 
входаAI2  
3: Задание верхнего предела 
крутящего момента  с аналогового 
входаAI3  
4: Задание верхнего предела 
крутящего момента  с 
высокочастотного входа HDI 
5: Задание верхнего предела 
крутящего момента  с MODBUS 
6: Задание верхнего предела 
крутящего момента  с PROFIBUS 
7: Задание верхнего предела 
крутящего момента  с Ethernet 
8: Задание верхнего предела 
крутящего момента  с CAN 
Примечание: Настройка означает 
1 ~ 9, 100% соответствует 3-х 
кратному номинальному току 
двигателя. 

P03.19 
Выбор задания верхнего 
предела торможения 
крутящего момента 

0: Задание верхнего предела с 
панели управления  
(Настройка P03.21) 1 ~ 8: так же, 
как P03.18 

0 

P03.20 
Верхний предел 

торможения крутящего 
момента 

180.0% 

P03.21 
Коэффициент 

ослабления в зоне 
постояной мощности 

0.0~300.0% 
(номинальный ток двигателя) 

180.0% 
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Код 
функции 

Наименование Описание параметра 
Значение 

по 
умолчанию 

P03.22 

Понижающий 
коэффициент 

ослабления в зоне 
постояной мощности 

0.1~2.0 1.0 

P03.23 
Точка понижения 

коэффициента в зоне 
постоянной мощности 

10%~100% 50% 

P03.24 
Предел максимального 

напряжения 
0.0~120.0% 100.0% 

P03.25 
Время предварительного 

возбуждения 
0.000~10.000 сек 0.300 сек 

P17.32 
Сцепление магнитного 

потока 
0.0~200.0% 0 

 
7.4 Управление U/F 
ПЧ серии Goodrive300 обеспечивают режим управленияU/F, который может использоваться 
в случаях, когда не нужна высокая точность регулирования. Также рекомендуется 
использовать управлениеU/F, когда один ПЧ управляет несколькими двигателями.  
ПЧ серии Goodrive300 обеспечивают несколько режимов кривой U/F. Пользователь может 
выбрать соответствующую кривуюU/F, а также можно установить собственные кривыеU/F, 
согласно потребностям.  
Рекомендация:  
Для управления нагрузкой с постоянным моментом рекомендуется выбрать линейную 
кривуюU/F.  
Для нагрузок с переменным моментом, такие как вентиляторы и насосы рекомендуется 
выбрать кривуюU/F соответствующий 1.3th, 1.7th или 2-х мощности, так как фактический 
крутящий момент равен 2 квадратам или 3-квадратам скорости вращения.  

 
Рис. 7.4. Кривые U/F 

ПЧ серии Goodrive300 обеспечивают многоточечную кривуюU/F, пользователь может 



Goodrive300 преобразователи частоты                Основная инструкция по работе с ПЧ 

-136- 

изменить выходной кривой U/F, установив напряжения и частоты трех средних точек. 
Криваястроитсяпо 5 точкам. Отправной точкой является (0Гц, 0В), и конечная точка 
(основная частота двигателя, напряжение двигателя). Уставки: 0≤f1≤f2≤f3≤частотадвигателя; 
0≤V1≤V2≤V3≤напряжение двигателя.  

 

Рис. 7.5. Многоточечная кривая U/F 
ПЧ серии Goodrive300 обеспечивают специальные функции для режима управления U/F, 
которые могут улучшить управлениепроизводительностьюU/Fпутемнастройки.  
1. Усилениемомента 
Функция усиления крутящего моменат может компенсировать производительностькрутящего 
моментапри низкой скорости во время управления U/F. ПЧ будет корректировать усиление 
крутящего момента согласно фактической нагрузке.  
Примечание:  
Усиление крутящего момента вступает в силу только, когда частота находится под частотой 
усиления, см. рис. 7.6..  
При усилениикрутящего момента может возникнуть слишком большая низкочастотная 
вибрация, или отказ по сверхтоку. Пожалуйста, понизьте усиление крутящего момента.  

 

Рис. 7.6. Усиление крутящего момента 
2.Режим энергосбережения 
Во время работы ПЧ будет искать точку оптимальной работы, которая позволит 
экономить электроэнергию.  
Примечание: 
Эта функция обычно используется в тех случаях, когда нагрузка легкая.  
Если переходнгые процессы частые, то эта функция не подходит.  
3. Усиление компенсации проскальзывания U/F 
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УправелениеU/Fвразомкнутомконтуре. Если нагрузка двигателя меняется внезапно, то 
могут произойти колебания скорости вращения. В случаях, где требуется высокая 
точность скорости, необходимо получить компенсацию скольжения (регулировка 
выходной мощности) можно задать компенсацию скорости согласно изменениям, 
вызванным колебаниями нагрузки. 
Диапазон уставки: 0~200%, из которых 100% соответствует частоте номинального 
скольжения. 
Примечание: Частота номинального скольжения = (Номинальная скорость синхронного 
вращения электродвигателя -Номинальная частота вращения двигателя) *число пар 
полюсов/60. 
4.Контроль вибрации 
Вибрации двигателя происходит часто, при применении режима управления U/F в 
случаях, где необходима высокая мощность. Для того, чтобы урегулировать эту проблему, 
в ПЧ серии Goodrive300 добавлены два коды функций, которые установлены для 
контроля факторов вибрации. Пользователь может задать соответствующий код функции 
в зависимости от частоты вибрации.  
Примечание: Больше значение, является более эффективным элементом управления. 
Если значение является слишком большое, то может произойти перегрузка по сверхтоку 
двигателя.  
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5. Определяемые пользователем функции кривой U/F (разделения U/F) 

 

Рис. 7.7. Логика разделения кривой U/F 
Когда пользователь выбирает определяемой пользователем функции кривой U/F в ПЧ серии 
Goodrive300, они могут установить напряжения и частоту и соответствующее время 
АСС/DEC, или сформировать кривую в реальном времени.  
Примечание:Применение разделения кривой U/F может использоваться во многих случаях 
с различным напряжением питания ПЧ. Однако пользователи должны устанавливать и 
настраивать эти параметры с осторожностью. Неправильные параметры может привести к 
повреждению ПЧ.  

Код 
функции 

Наименование Описание параметра 
Значение 

по 
умолчанию 

P00.00 
Режим управления 

скоростью 

0:Бездатчиковое векторное 
управление 0  
(применимо дляAM,SM) 
1:Бездатчиковое векторное 
управление 1 (применимо для 
AM) 
2:Управление U/F 
(применимо дляAM и SM) 

1 

P00.03 
Максимальная выходная 

частота 
P00.04~400.00Гц 50.00Гц 

P00.04 Верхний предел частоты P00.05~P00.03 50.00Гц 

P00.05 Нижний предел частоты 0.00Гц~P00.04 0.00Гц 
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Код 
функции 

Наименование Описание параметра 
Значение 

по 
умолчанию 

P00.11 Время разгона ACC 1 0.0~3600.0 сек 
Зависит от 
модели 

P00.12 Время торможения DEC1 0.0~3600.0 сек 
Зависит от 
модели 

P02.00 Тип двигателя 1 
0: Асинхронный двигатель 
1: Синхронный двигатель 

0 

P02.02 
Асинхронные двигатель 1 
номинальная мощность  

0.01Гц~P00.03 
(Максимальная частота) 

50.00 

P02.04 
Асинхронные двигатель 1 
номинальноенапряжение 

0~1200 В 380 

P04.00 
Двигатель 1 

ВыборкривойU/F 

1:Многоточечная криваяU/F 
2:1.3 мощности, при низком 
моменте, криваяU/F 
3:1.7 мощности, при низком 
моменте, криваяU/F 
4:2.0 мощности, при низком 
моменте, криваяU/F 
5:НастраиваемаяU/F(разделяема
я U/F) 

0 

P04.01 
Двигатель 1 усиление 
крутящего момента 

0.0%:(автоматически)0.1%~10.0% 0.0% 

P04.02 
Двигатель 1 окончание 
крутящего момента 

0.0%~50.0%(Номинальная 
частота двигателя 1) 

20.0% 

P04.03 
Двигатель 1 

U/Fточка частоты 1 
0.00Гц~P04.05 0.00Гц 

P04.04 
Двигатель 1 

U/Fточка напряжения 1 
0.0%~110.0% 00.0% 

P04.05 
Двигатель 1 

U/F точка частоты 2 
P04.03~ P04.07 00.00Гц 

P04.06 
Двигатель 1 

V/Fточка напряжения2 
0.0%~110.0% 00.0% 

P04.07 
Двигатель1 

U/Fточка частоты 3 
P04.05~ P02.02илиP04.05~ 
P02.16 

00.00Гц 

P04.08 
Двигатель 1 

U/Fточка напряжения3 
0.0%~110.0% 00.0% 

P04.09 
Двигатель1 

U/Fусиление компенсации 
0.0~200.0% 0.0% 
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Код 
функции 

Наименование Описание параметра 
Значение 

по 
умолчанию 

скольжения 

P04.10 
Двигатель1фактор 
управления низкой 
частоты вибрации 

0~100 10 

P04.11 
Двигатель 1 фактор 
управления высокой 
частоты вибрации 

0~100 10 

P04.12 
Двигатель 1 порог 
контроля вибрации 

0.00Гц~P00.03 (максимальная 
частота) 

30.00 Гц 

P04.13 
Двигатель2 

выбор кривой U/F 

1:Многоточечная криваяU/F 
2:1.3 мощности, при низком 
моменте, криваяU/F 
3:1.7 мощности, при низком 
моменте, криваяU/F 
4:2.0 мощности, при низком 
моменте, криваяU/F 
5:НастраиваемаяU/F(разделяема
я U/F) 

0 

P04.14 
Двигатель2усиление 
крутящего момента 

0.0%: (автоматически) 
0.1%~10.0% 

0.0% 

P04.15 
Двигатель2окончание 
крутящего момента 

0.0%~50.0%(номинальная 
частота двигателя 1) 

20.0% 

P04.16 
Двигатель2 

U/F точка частоты 1 
0.00Гц~P04.05 0.00Гц 

P04.17 
Двигатель2 

U/Fточка напряжения1 
0.0%~110.0% 00.0% 

P04.18 
Двигатель2 

U/Fточка частоты2 
P04.03~ P04.07 00.00Гц 

P04.19 
Двигатель2 

U/Fточка напряжения 2 
0.0%~110.0% 00.0% 

P04.20 
Двигатель2 

U/Fточка частоты 3 
P04.05~ P02.02илиP04.05~ 
P02.16 

00.00Гц 

P04.21 
Двигатель2 

U/Fточка напряжения3 
0.0%~110.0% 00.0% 

P04.22 
Двигатель2U/Fусиление 
компенсации скольжения 

0.0~200.0% 0.0% 

P04.23 Двигатель2фактор 0~100 10 
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Код 
функции 

Наименование Описание параметра 
Значение 

по 
умолчанию 

управления низкой 
частоты вибрации 

P04.24 
Двигатель2фактор 
управления высокой 
частоты вибрации 

0~100 10 

P04.25 
Двигатель 2 порог 
контроля вибрации 

0.00Гц~P00.03 (максимальная 
частота) 

30.00 Гц 

P04.26 
Выбор режима экономии 

электроэнергии 
0: нет действия 
1: автоматически 

0 

P04.27 
Выбор задания 
напряжения 

0:Заданиеспанелиуправления: 
Выходное напряжение 
определяется P04.28. 
1:Задание напряжения AI1 
2: Задание напряжения 
3: Задание напряжения AI3 
4: Задание напряжения HDI1 
5:Задание напряжения 
многоскоростное 
6: Задание напряжения PID 
7: Задание напряжения MODBUS 
8:Задание напряжения 
PROFIBUS 
9:Задание напряжения Ethernet 
(Резерв) 
10:Задание 
напряженияCAN(Резерв) 

0 

P04.28 
Задание напряжения с 
панели управления 

0.0%~100.0%(номинальное 
напряжение двигателя) 

100.0% 

P04.29 
Время увеличения 

напряжения 
0.0~3600.0 сек 5.0 сек 

P04.30 
Время уменьшения 

напряжения 
0.0~3600.0 сек 5.0 сек 

P04.31 
Максимальное выходное 

напряжение 

P04.32~100.0% 
(номинальное напряжение 
двигателя) 

100.0% 

P04.32 
Минимальное выходное 

напряжение 
0.0%~P04.31 
(номинальное напряжение 

0.0% 
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Код 
функции 

Наименование Описание параметра 
Значение 

по 
умолчанию 

двигателя) 

 
7.5 Управление крутящим моментом 
ПЧ серии Goodrive 300 поддерживают два вида режима управления: управление крутящим 
моментом и управление скоростью вращения.Все управлениескоростью вращения  
фокусируется на стабилизации скорости и гарантирует, что параметры скорости совпадает с 
фактической скоростьювращения. Макс. нагрузка может быть в пределах диапазона 
крутящего момента. Ядром управления крутящим моментом является то, что весь элемент 
управления фокусируется на стабилизации крутящего момента и гарантирует, что крутящий 
момент параметр совпадает с фактическим выходным крутящим моментом. В то же время 
выходная частота входит в верхний предел или нижний предел.  

Рис. 7.8. Логика управления крутящим моментом 

 

Код 
функции 

Наименование Описание параметров 
Значение 

по 
умолчанию 

P00.00 
Режим управления 

скоростью 

0:Бездатчиковое векторное 
управление 0 
(применимо дляAM,SM) 
1:Бездатчиковое векторное 
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Код 
функции 

Наименование Описание параметров 
Значение 

по 
умолчанию 

управление 1 (применимо для AM) 
2:Управление U/F 
(применимодляAMиSM) 
Примечание:AM-асинхронный 
двигательSM-синхронный двигатель 

P03.11 
Задание крутящего 

момента 

0: Не допустимо 

1:Задание с панели управления 

(P03.11) 

2:Задание саналогового входа AI1 

(100% соотвтетсвуют 3-х кратному 

номинальному току двигателя) 

3: Задание саналогового входа AI2 

(100% соотвтетсвуют 3-х кратному 

номинальному току двигателя) 

4: Задание саналогового входа AI3 

(100% соотвтетсвуют 3-х кратному 

номинальному току двигателя) 

5: Задание свысокочастотного входа 

HDI (100% соотвтетсвуют 3-х 

кратному номинальному току 

двигателя) 

6: Задание смногоскоростных 

входов(100% соотвтетсвуют 3-х 

кратному номинальному току 

двигателя) 

7:Заданиепопртоколу MODBUS 

(100% соотвтетсвуют 3-х кратному 

номинальному току двигателя) 

8:Заданиепопротоколу PROFIBUS 

(100% соотвтетсвуют 3-х кратному 

номинальному току двигателя) 

9:ЗаданиепопротоколуEthernet 

(100% соотвтетсвуют 3-х кратному 

номинальному току двигателя) 

10:ЗаданиепопротоколуCAN 

(100% соотвтетсвуют 3-х кратному 

0 
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Код 
функции 

Наименование Описание параметров 
Значение 

по 
умолчанию 

номинальному току двигателя) 

P03.12 
Задание момента с 

панели управления 

-300.0%~300.0% 

(номинальный ток двигателя) 
50.0% 

P03.13 
Время фильтрации 

крутящего момента 
0.000~10.000 сек 0 сек 

P03.14 

Выбор источника 

задания верхнего 

предела частоты 

крутящего момента при 

вращении вперед 

0:Задание верхнего предела частоты 

с панели управления (P03.16) 

1:Задание верхнего предела частоты 

с аналогового входа AI1 

(100% соотвтетствует максимальной 

частоте) 

2: Задание верхнего предела частоты 

с аналогового входа AI2 

(100% соотвтетствует максимальной 

частоте) 

3: Задание верхнего предела частоты 

с аналогового входаAI3 

(100% соотвтетствует максимальной 

частоте) 

4:Задание верхнего предела частоты 

свыскочастотного входаHDI 

(100% соотвтетствует максимальной 

частоте) 

5:Задание верхнего предела частоты 

смногоскоростных входов 

(100% 

соотвтетствуетмаксимальнойчастоте) 

6:Задание верхнего предела частоты 

по протоколу MODBUS(100% 

соотвтетствует максимальной 

частоте) 

7:Задание верхнего предела частоты 

по протоколу PROFIBUS 

(100% соотвтетствует максимальной 

частоте) 

8:Задание верхнего предела частоты 

0 
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Код 
функции 

Наименование Описание параметров 
Значение 

по 
умолчанию 

по протоколу Ethernet (100% 

соотвтетствует максимальной 

частоте) 

9:Задание верхнего предела частоты 

по протоколу CAN 

(100% соотвтетствует максимальной 

частоте) 

P03.15 

Выбор источника 

задания верхнего 

предела частоты 

крутящего момента при 

вращении назад 

0:Задание верхнего предела частоты 

с панели управления (P03.16) 

1: Задание верхнего предела частоты 

с аналогового входа AI1 

(100% соотвтетствует максимальной 

частоте) 

2: Задание верхнего предела частоты 

с аналогового входа AI2 

(100% соотвтетствует максимальной 

частоте) 

3: Задание верхнего предела частоты 

с аналогового входаAI3 

(100% соотвтетствует максимальной 

частоте) 

4: Задание верхнего предела частоты 

с выскочастотного входаHDI 

(100% 

соотвтетствуетмаксимальнойчастоте) 

5:Задание верхнего предела частоты 

с многоскоростных входов 

(100% 

соотвтетствуетмаксимальнойчастоте) 

6:Задание верхнего предела частоты 

по протоколу MODBUS (100% 

соотвтетствует максимальной 

частоте) 

7: Задание верхнего предела частоты 

по протоколу PROFIBUS 

(100% соотвтетствует максимальной 

0 
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Код 
функции 

Наименование Описание параметров 
Значение 

по 
умолчанию 

частоте) 

8: Задание верхнего предела частоты 

по протоколуEthernet 

(100% соотвтетствует максимальной 

частоте) 

9: Задание верхнего предела частоты 

по протоколуCAN 

(100% соотвтетствует максимальной 

частоте) 

P03.16 

Значение  верхнего 

предела частоты при 

вращении вперед 

управление крутящим 

моментом 

0.00Гц~P00.03 (максимальная 

частота) 
50.00 Гц 

P03.17 

Значение  верхнего 

предела частоты при 

вращенииназад 

управлениекрутящим 

моментом 

0.00 Гц~P00.03 (максимальная 

частота) 
50.00 Гц 

P03.18 

Выбор источника 

задания верхнего 

предела крутящего 

момента 

0: Задание верхнего предела частоты 

с панели управления (P03.20) 

1: Задание верхнего предела частоты 

с аналогового входа AI1 

(100% соответствуют 3-х кратному 

номинальному току двигателя) 

2: Задание верхнего предела частоты 

с аналогового входа AI2 

(100% соответствуют 3-х кратному 

номинальному току двигателя) 

3: Задание верхнего предела частоты 

с аналогового входа AI3 

(100% соответствуют 3-х кратному 

номинальному току двигателя) 

4: Задание верхнего предела 

частотысвы сокочастотного входаHDI 

(100% соответствуют 3-х кратному 

0 
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Код 
функции 

Наименование Описание параметров 
Значение 

по 
умолчанию 

номинальному току двигателя) 

5:Задание верхнего предела частоты 

по протоколу MODBUS(100% 

соответствуют 3-х кратному 

номинальному току двигателя) 

6: адание верхнего предела частоты 

по протоколу PROFIBUS 

(100% соответствуют 3-х кратному 

номинальному току двигателя) 

7: адание верхнего предела частоты 

по протоколу Ethernet 

(100% соответствуют 3-х кратному 

номинальному току двигателя) 

8: адание верхнего предела частоты 

по протоколу CAN 

(100% соответствуют 3-х кратному 

номинальному току двигателя) 

P03.19 

Выбор источника 
задания верхнего 

пределаторможенияпри 
крутящем моменте 

0: Задание верхнего предела частоты 
с панели управления (P03.21) 
1: Задание верхнего предела частоты 
с аналогового входа AI1 
(100% соответствуют 3-х кратному 
номинальному току двигателя) 
2: Задание верхнего предела частоты 
с аналогового входа AI2 
(100% соответствуют 3-х кратному 
номинальному току двигателя) 
3: Задание верхнего предела частоты 
с аналогового входа AI3 
(100% соответствуют 3-х кратному 
номинальному току двигателя) 
4: Задание верхнего предела 
частотысвы сокочастотного входаHDI 
(100% соответствуют 3-х кратному 
номинальному току двигателя) 
5:Задание верхнего предела частоты 
по протоколу MODBUS(100% 

0 
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Код 
функции 

Наименование Описание параметров 
Значение 

по 
умолчанию 

соответствуют 3-х кратному 
номинальному току двигателя) 
6: адание верхнего предела частоты 
по протоколу PROFIBUS 
(100% соответствуют 3-х кратному 
номинальному току двигателя) 
7: адание верхнего предела частоты 
по протоколу Ethernet 
(100% соответствуют 3-х кратному 
номинальному току двигателя) 
8: адание верхнего предела частоты 
по протоколу CAN 
(100% соответствуют 3-х кратному 
номинальному току двигателя) 

P03.20 

Задание верхнего 
предела крутящего 
момента с панели 

управления 

0.0~300.0%(Номинальный ток 
двигателя) 

180.0% 

P03.21 

Задание верхнего 
предела торможения 

при крутящем 
моментес панели 

управления 

0.0~300.0%(Номинальный ток 
двигателя) 

180.0% 

P17.07 Выходной момент -250.0~250.0% 0.0% 

P17.15 
Значение крутящего 

момента 
-300.0~300.0% 
(Номинальный ток двигателя) 

 

 
7.6 Параметры двигателя 

 

² Физическая авария может возникнуть, если двигатель вдруг 
запускается во время выполнения автонастройки автонастройки. 
Пожалуйста, проверьте безопасность окружающей среды, 
двигателя и нагрузки до выполнения автонастройки.  
² Напряжение питания подаются на двигатель во время выполнения 
статической автонастройки. Не прикасайтесь, пожалуйста к 
двигателю до завершения автоматической настройки, в противном 
случае возможно поражение электрическим током.  
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² Не выполнять автоматичекую настройку с вращением, если 
двигатель подсоединен к нагрузке. В противном случае может 
произойти повреждения ПЧ или механических устройств. Если 
автонастройка производится с подсоединенной нагрузкой, то 
параметры двигателя могут быть подсчитаны неправильно. 

ПЧ серии Goodrive300 могут управлять асинхронными и синхронными двигателями.Они 
могут поддерживать два набора параметров двигателя, которые можно перемещать между 
двумя двигателями через многофункциональные цифровыевходные клеммы или по 
протоколам связи.  

 
Рис. 7.9. Логика переключения между 2 двигателями 

 
Контроль производительности ПЧ основан на установленных точных моделях двигателей. 
Пользователь должен выполнять автонастройку двигателя перед первым запуском 
(Двигатель 1 взять в качестве примера). 
Примечание:  
1. Параметры двигателя вводятся согласно данным с шильдика двигателя. 
2.Автоматическая настройка параметров асинхронного двигателя загружается в параметры 
P02.06~P02.10, автоматическая настройка параметров синхронного двигателя загружается в 




